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Entwicklung eines Fahrermodells zur trajektorienbasierten Fiihrung von fahrdy-
namischen Mehrkorpermodellen
(Studien-/Masterarbeit)

Zur Fihrung von Fahrzeugmodellen entlang einer vordefinierten Trajektorie (Closed Loop
Fahrmandver) werden Fahrermodelle benétigt. Sie ersetzen in der Fahrzeugsimulation den
menschlichen Fahrer. Fahrermodelle entsprechen einer Regelung der Fahrtrajektorie mit
der Fahrzeuggeschwindigkeit und dem Lenkwinkel als Stellgroffen. Menschliche Einfluss-
groflen, wie die Reaktionszeit, konnen ebenfalls mit Fahrermodellen abgebildet werden.

Fir verschiedene fahrdynamische Modelle von Nutzfahrzeugen sollen Fahrermodelle er-
stellt werden. Die Fahrzeugmodelle sind in der zu MathWorks gehorenden Mehrkorper-
simulationsumgebung Simscape Multibody umgesetzt. Die Fahrermodelle sollen daher in
MATLAB/Simulink programmiert werden.

Die folgenden Arbeitspakete sind vorgesehen:
1. Literaturrecherche zu Fahrermodellen
2. Programmierung eines geeigneten Fahrermodells
3. Anpassung des Fahrermodells auf verschiedene Fahrertypen

4. Visualisierung der Ist- und Solltrajektorie

Es bleibt den Betreuern vorbehalten, die Aufgabenstellung im Verlauf der Bearbeitung
einzuengen oder zu erweitern.

Betreuer: Prof. Dr.-Ing. habil. Christoph Woernle Ingomar Schréder M.Sc.
+49 381 498-9360 +49 381 498-9362
woernle@uni-rostock.de ingomar.schroeder@uni-rostock.de



